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Oaymateiak aakaniak vlbratlonaanordning nad y^tra juate- 
ring ffir vibrationaailar och annan uteustning soa oafaetar 
att lagarhuB (lo) aom kan faatsilttaa pA utruatningana 
aidovilgg p och aom via lagar (30) Mr att aittpar^i av an 
axal (40) aoa har att gavaXparti (41) pA utruatningana 
inaida aoa bKr an axeantriak balanaaranda aotvikt (37) aad 
f ixarat axiellt l«ga och fttrutbaatlted radiaXl utatrHckning 
och aaaaa, varvid axain uppviaar att gavalpartl (42) pA 
utruatningana utaida och aoa Mir att axcantriakt aotvikta- 
organ (60, 65) aoa placarata nttraare lagarhuaat (lO) &n dan 
balanaaranda aotviktan (37) och aoa uppviaar an radial! di- 
aenaion och an aasaa aoa «r atdrra An da av dan balanaaran- 
da aotviktan (37), varvid aotvlktaorganata (60, 65) axialla 
IHge, radialla diaanaion och aaaaa Hr valtritt variabla fbr 
att alatra baatllada axcantriaka kraftar pA vibrat^idnaanord- 
ningan och aaaaa bdjaoaant aoa dat av dan balanaaranda aot- 
viktan (37) alatrada. 
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Poreliggande uppfinning avser allmMnt mekaniska vibrations 
anordningar med en kort axel insatt inuti slutna eller 
halvt slutna l&dor eller bus som vanligtvis anvSnds parvis 
och son individuellt uppsatts p& sidoplattor i vibrations- 
utrustningen med linj&r, cirkelformig eller elliptisk 
rorelse antingen f6r silning, klassning, transport, dose- 
ring , natning eller belt enkelt vibration. 

Uppf inningen avser nera speciellt en s&dan vibrationsMord- 
ning, som omf attar ett lagerhus som Sr f Srsett med ytter- 
f lansar fSr att fastsStta vibrationsanordningen p& utrust- 
ningens sidoplattor och med hjSlp av lager bMra ett visst 
parti av en axel som bSr motviktselement och som kan an- 
slutas till en motorenhet och/eller till nigon annan meka- 
nisk vibrationsanordning. 

En av de meet kSnda IBsningama fSr att f lytta vibrations- 
silar med cirkelformig rSrelse best&r i att anordna en 
mekanisk vibrationsanordning som i stort sett omfattar en 
enda avlfing axel som iir placerad i tvSrled f6r att t& sina 
andpartier lagrade med hjSlp av motsvarande lager pA mot- 
satta sidoplattor i utrustningen och som skjuter fram dSrur 
fSr att b&ra motsvarande motvikter. En av den enda axelns 
gavlar Sr enligt figur i farsedd med koppliA^selement till 
motorenheten . 

Denna kSnda losning uppvisar trots sin uppenbara enkelhet 
en rad nackdelar, s&som: 

- eftersom axeln fir iSng och tung blir den bSjlig och 
p&verkar lagren negativt; 

- det krSvs anvSndning av lager med stora dimensioner; 

- lagrens uppsfittning och demontering sker p& plats i 
kraftigt fSrorenad omgivning. 
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For att i gorligaste a&n minska ovannamnda problem har kom- 
pakta universella vibrationsanordningar utvecklats som 
framg&r av figur 2, vilka best&r av ett styvt lagerhus ned 
ett par lager och inneh&ller en yttre centrumf lans for att 
fastsattas p& utrustningens motsvarande sidoplattor, dSr 
lagren bSr en kort axel/ vars motsatta gavlar bMr motsva- 
rande justerbara motvikter, av vilka den ena ligger innan- 
for utrustningens motsvarande sidoplatta. 

Den f Srsta kMnda mekanismen med en l&ng tvSrg&ende axel 
ersattes d& av ett par kompakta/ universella vibrationsa- 
nordningar som vardera uppsatts p& vibrationssilens (eller 
annan utrustnings) motsvarande sidovagg och enligt figur 3 
kopplats samman med en annan vibrationsanordning via ett 
parti hos en bSjlig kopplingsaxel, 

Varje kSnd kompakt vibrationsanordning kan ersattas som 
sluten enhet eller paket som mSjliggor underhSll i ren 
omgivning. 

I en kompakt vibrationsanordning av ovannSmnda slag minskar 
belastningens fordelning p& tv& lager lagerdiametrarna, i 
motsats till vanligtvis ett i anordningen med en l&ng axel, 
och till&ter hogre rotationshastigheter. Kostnaden och 
vikten av den ovannamnda slags kompakta anordningen Sr 
avsevSrt Ifigre Sn hos anordningen med l&ng axel med &t- 
foljande fdrbSttring av underh&llsmojligheteifna. 

Trots att den uppvisar flera fordelar i jSmfSrelse med 
anordningar med l&ng axel har den kSnda kompakta anord- 
ningen (med kort axel) icke desto mindre inffirt vissa 
begransningar som inte forel&g i den klassiska anordningen 
med l&ng tv&rl6pande axel som omf attar: 

- ett sterre inre utrymme upptas i silen (eller i annan 
utrustning) Sn som kravs hos den klassiska Ipsningen med 
l&ng axel ; 

- den excentriska massan m&ste instSllas aven inuti ut- 
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rustningen, eftersom motviJcterna ligger pi bida sidor om 
motsvarande sidoplattor i utrustningen . 

ItTlllT.V^ ^^"^ vibrationsanord. 

nxng enlxgt figur 4, men dSr justeringen av de excentriska 
vxkterna sJcer endast pi utsidan av utrustningens »otsvaran- 
de sxdovMgg. 

Denna anordnings enligt figur 4 meJcanisJca llvslSngd »i„skas 
10 emellertid avsevart. "insxas 

Man bor observera att inget bSjaoment i balanserat till- 
stand enllgt figur 4 ut5vas p& sidoplattorna, eftersom: 
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Fl X LI = F2 X L2 
Rl = R2= (Fl + F2)/2 
Mo « 0 



AvlSgsnandet av JusteringsviJcten (Q) pi .^tast «, sid. 
d V s pi „tsid«,, «cap«r .nligt t^g^ 5 ^tt obala«ierat 



tillst&nd, dSr: 
F»l< Fl 

F'l X LI < F2 X L2 
RI < R2 

25 Mo » 0 - F2 X L2 - F»l X LI 



^afterna Rl och R2 pi lagren Sir oliJca och sW^ istStlet 
far att f5rdelas JSmt som i fallet av den kompakta vibra- 
tionsanordnxngen enligt figurema 2 och 3. 

Ett bojmoment Mo upptrSder Sven i ferhSllande till sido- 
plattorna nSr bSjaonentens j&nvikt blivit stSrd i fttrhil- 
lande till mekanismens centrum. 

Att dylika bdjmoment upptrSder pk sidovSggama eller sido- 
Plattorna i en vibrationssil eller liknande utrustning Sr 
oacceptabelt. ^ ^ 
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Foreliggande uppf inning har sSledes till syfte att Astad- 
konuaa en mekanisk vibrationsanordning for en vibrationssil 
och/eller annan utrustning som uppvisar en latt och kort 
axel som erfordrar ett par lager med mindre dimensioner for 
att arbeta med hogt varvtal som kan demonteras p& ett 
staile som ar skilt frin installationsplatsen/ som kan 
uppsattas pa en sidovagg av utrustningen pk s& satt att den 
uppvisar justering av motvikten endast pS denna sidovaggs 
utsida och som mSjliggfir att Sstadkomma en balanserad 
f ordelning av kraf terna p& lagren och f rSnvaron av bo jmo- 
ment p4 utrustningens sidovaggar. 

Som tidigare namnts &stadkommer uppf inningen en sSdan 
mekanisk vibrationsanordning som omfattar ett lagerhus som 
ar forsett med en ytterf lans fSr dess fastsattning p& 
utrustningens sidoplatta och som med hjaip av lager bar en 
bestamd del av axeln som bar motviktselement och element 
for att koppla axeln till drivenheten och/eller n&gon annan 
mekanisk vibrationsanordning. 

Vibrationsanordningens axel uppvisar enligt fSreliggande 
uppf inning ett inre gavelparti som skjuter fram ur lager- 
huset och som bar en excentrisk balansmotvikt och uppvisar 
ett axiellt lage som ar fixerat och ligger pk avstind tr&n 
lagerhusets centrum med som fSljd av vibrationsanordningens 
konstruktion minskade radiella dimensioner och minskad 
massa, och ett yttre gavelparti som skjuter vlt 'ur lagerhu- 
set och bar ett excentriskt yttre motviktsorgan , som ligger 
p4 mindre avstind fr&n lagerhusets centrum an balansmot- 
vikten och med radiella dimensioner och med en massa som ar 
avsevart storre an balansmotviktens, varvid motviktsorga- 
nets radiella dimension och axiella lage kan vaijbart 
andras f 5r att motverka den excentriska huvudmassans och 
balanser ingsmassans bojmoment i forhAllande till lagerhu- 
sets centrum och f5r att alstra en excentrisk kraft som 
erf ordras for att drive vibrationsanordningen, varvid den 
fria anden av axelns ytterparti ar forsedd med element for 
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att vid behov koppla den till en drivenhet. 

Denna nya ovannSamda konstruJctionsprinclp ftJr att istadkom 
ma en kompakt vibrationsanordning mojliggor att erh&lla en 
kompakt vibrationsanordning med en axel och inre motvikter 
med mxnskade dimensioner och som Sr Ifitt denonterbar frSn 
en av utrustningens sidovSggar och son, inte utSvar anmark- 
ningsvarda bSjaoment pS sidovSggarna. 

InstSllningen av den excentriska massan sker endast p& 
utrustningens utsida, varvid bojnomentet i varje fall 
lamnas ofSrSndrat, d.v.s. avst&nden mellan lagerhuset och ^ 
de excentriska massorna Skas proportionellt d& de utOvade 
krafterna minskas. 

Uppfinningen beskrivs i anslutning till de bifogade rit- 
ningama, p& vilka: 

- f igur 1 visar ett diametralt Ifingsg&ende snitt genom en 
kind vibrationsanordning som onfattar en avl&ng axel son i 
tvirled lagras p4 utrustningens motsatta sidovfiggar; 

- f igur 2 visar ett diametralt ISngdsnitt genom en kSnd 
kompakt vibrationsanordning; 

- f igur 3 visar ett diametralt ISngdsnitt genom ett par 
vxbrationsanordningar av det i f igur 2 visade slaget upp- 
satta pfi en vibrationssil; 

- f igur 4 visar schematiskt de krafter som Wkar pk lagren 
i en kompakt vibrationsanordning av det i figur 2 visade 
slaget i balanserat tillst&nd; 

- figur 5 visar schematiskt vibrationsanordningen i figur 
2, dSr belastningsfardelningen och bSjmomentens balanserina 
Sker endast med hjSlp av massjustering pk utrustningens 
utsida; ^ 

- figur 6 visar schematiskt en osymmetrisk vibrationsanord- 
nxng i enlighet med fSreliggande uppfinning i balanserat 

tillstind; 

- figur 7 visar ett diametralt ISngdsnitt genom den kompak- 
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ta mekaniska vibrator, som utgor forem&l for f oreliggande 
uppf inning; 

- f igur 7a visar ett diametralt ISngdsnitt genom den balan- 
serande motvikten 37 utmed linjen A-A i figixr 7; 

- figur 8 visar den i f igur 10 visade vibrationsanordning- 
en framifr&n; 

- figur 9 visar ett snitt genom det i figurerna 10 och 11 
visade paret vibrationsanordningar uppsatt p& vibrationssi- 
len; och 

- figxirerna 10, 11 och 12 visar schematiskt andra mojlig- 
heter att justera pulsgivningen av den foreliggande kompak- 
ta vibrationsanordningen med hjalp av forflyttning av en 
massa eller genom minskning och forflyttning av den ex- 
centriska huvudmassan. 

Den i figur 1 visade vSlkMnda losningen omf attar en vibra- 
tionsanordning som best&r av ett par lagerhus 1 som vardera 
inneh&ller ett lager 3 och som Sr uppsatta p& motsatta 
sidovaggar (P) i en vibrationssil, t.ex. fBr att bSra en 
enda avl&ng axel 4 som p& ena av sina Mndar bfir en remskiva 
5 med f lera spir for att ansluta axeln till n&gon ISmplig 
dr i venhet • 

Den i figurerna 2 och 3 visade andra kSnda losningen avser 
en kompakt mekanisk vibrationsanordning som inneh&ller ett 
lagerhus la som omsluter ett par lager 3a och som inneh&l- 
ler en ytterf ISns 2 som kan f astsattas p& en 'a^ sidovaggar- 
na (P) i en vibrationssil PV, varvid lagren bar en kort 
axel 4 som p& sina motsatta Sndar bMr motsvarande juster- 
bara motvikter 6. 

Var och en av vibrationsanordningarna Sr uppsatt p& en av 
sidovaggarna P i vibrationssilen PV s& att dess inre andar 
blir sammanbundna av en bojlig kopplingsaxel 7. 



Figurerna 5, 7, 8 och 9 &sk&dliggor den osymmetriska vibra- 
tionsanordningen i enlighet med foreliggande uppf inning som 
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omfattar ett lagerhus lo i etkl eller i gjutjfirn med en 
ytterfians 11 son Sr fOrsedd med ett ringformlgt urtag 12 
pi gaveln och en smorjnippei 13 fBr olja eller fett son 
placerats p& ett stSlle pA flMnsens ii onkrets och som stir 
i fSrbindelse med lagerhusets 10 insida via en ledning 
eller passage 14 som upptagits i lagerhusets material. 

Lagerhuset 10 omsluter med hjSIp av tvi flSnsar eller 
gavellock 20 som fastsatts med bultar 21 dSrpi ett par 
ligfriktionslager 30 som itskiljs med hjSlp av en distans- 
rxng 31 och som svarar far lagringen av en axels 40 mitt- 
parti, varvid lagren 30 ligger symmetriska i fdrhillande >' 
till silens sidovSgg p. 

Axeln 40 uppvisar ett inre gavelparti 41 som skjuter fram 
ur lagerhuset lo f5r att motta och fasthilla en inre balan- 
seringsmotvikt 37 och nigot element, exempelvis en kopp- 
ling, for att sammankoppla tvi pi motsatta sidor om en 
vibrationssil PV fastsatta vibrationsanordningar, exempel- 
vis sidana som framgir av figur 9, och ett yttre gavelparti 
42 som skjuter ut frin lagerhuset lo. 

Sisom framgir av figur 7 Sr varje gavellock eller flSns 20 
i lagerhuset 10 utf ormad fSr att axiellt fasthilla ett par 
lager 30 si att de begrSnsar en fettkammare fSr lagerhu- 
set/ lagerenheten och ett sate tHr en tlitning 25. 



Man b5r Sven observers att den yttre gaveln pi lagerhusets 
10 varje gavelflSns eller lock 20 Sr utformad si att den 
bildar en labyrint tillsammans med motsvarande motf ISns 50 
med L-formigt tvarsnitt, varvid dess nedre ben ligger 
intill axeln 40 och bildar anliggnings- och slitytan f5r 
tarningen 25 och med insidan av dess Svre ben kompletterar 
den ovannamnda labyrinten. 

En liten balanseringsmotvikt 37 som motsvarar en liten 
andel av den excentriska massan ar med hjaip av diametralt 
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passerande bultar 35 fastsatt p& axelns 41 inre pajrti, 
varvid balanseringsmotvikten i det visade exemplet bar en 
halvcylindrisk prof il ned dess diametrala yta tillplattad i 
mitten och liggande an mot axeln 40. 

pa axelns 40 yttre gavelparti 42 Sr en huvudmotvikt 60 upp- 
satt intill lagerhuset 10, varvid motvikten bar en hammar- 
liknande profil som begrSnsas av en i stort sett fyrkantig 
platta vinkelrat mot axeln 40 ocb som bar sin radiellt 
initliggande gavelkant inlemmad i ett nav 67 son Sr fast- 
sattningsbart runt axelns 40 yttre gavelparti 42 for att 
undvika relative vridningsrSrelser ocb axiella rSrelser. 

Flatten 60 Sr forsedd med en rad genomgiende hil 61 och med 
hkl 62 for att anpassas och fastsSttas p4 n&gon av de mot- 
liggande ytorna och med en justerande motvikt 65 likaledes 
i form av en mindre platta som Sr forsedd med genomg&ende 
b&l 65a som kan fora i linje med motsvarande rad genomgSen- 
de b&l 61 i buvudmotvikten 60 fttr att uppsStta fastbultar 
68. 

Den justerande motvikten 65 bSr dessutom utskjutande cen- 
trerstift 63 som passar in i buvudmotviktens 60 motsvarande 
b&l 62. 

Pigur 6 &sk&dligg6r scbematiskt en balanserad men osymmet- 
risk konstruktion av den fBreliggande kompaktfe Vibrations- 
anordningen enligt foreliggande uppf inning enligt f igur 7~ 

I tillst&ndet enligt f igur 6 fSreligger ett samband mellan 
verkande krafter och moment pi lagerhuset: 

Fl X LI = F3 X L3 

Rl = R2 = (Fl + F3)/2 

Mo » 0 



I vibrationsanordningens st5rstm5jliga pulsgivningstill- 



505 856 



stind som schematiskt framgSr av figxir 10 Sr den justerand 
motvikten 65 placerad i sin radiellt yttersta fastsatt- 
ningsposition i f SrhSllande till notvikten 60 fSr att 
alstra en centrifugalkraft P2 som verkar p& ett avst&nd L2 
intill mekanismens centrum. 

I detta tillstind f Sreligger 
Fl X LI + P2 X L2 » F3 X L3 
RI - R2 = (Fl + F2 + F3)/2 
Mo a 0 

I det schematiskt i figur ll iskSdliggjorda tillstindet Sr 
den justerande motvikten 65 uppaatt p& en mindre radie 50 
far att alstra en centrifugalkraft F*2 som Sr mindre Sn den 
1 dess position enligt figur lo alstrade kraften F2. 

Det ursprungliga avst&ndet L2 fikar emellertid till L»2 i 
samma fSrh&llande som radien minskar och som bSjmomentet Mo 
pS utrustningens vSgg p elimineras. 

I fallet enligt figur 11 balanseras den excentriska massan 
genom att flytta det yttre motviktselementets 60, 65 massa, 
varvid fSljande samband upprStth&lls : 

F»2 X L'2 = F2 X L2 (i figur 10) 
F'2 X L»2 + Fl X Ll - F3 X L3 
Rl » R2 - (Fl + p-2 + F3)/2 



I den enligt figur 12 f«5reslagna balanseringsldsningen f&r 
den yttre motvikten 60a sin position Sndrad fttr att fram- 
kalla en centrifugalkraft F4, vars storlek Sr like med 
kraften Fl i de fSregiende exemplen, men dSr dess avstind 
L4 till lagerhusets 10 centrum Skas fSr att upprStth&lla 
enhetens balans: 



F4 X L4 = F3 X L3 

Rl = R2 = (F4 + F3)/2 
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Sksom framg&r mSjliggSr den nya konstruktiva IQsningen att 
andra de krafter som alstras av mekaniswen genom att Sndra 
de yttre motvikternas position eller Sven genom att av- 
ISgsna den justerande motvikten 65. 

I samtliga dessa fall sker den excentriska massans balanse- 
ring pi utrustningens utsida, eftersom balansens 37 vikt 
forblir fastsatt p& axelns 40 inre Snde 41 i ett fixerat 
och bestamt ISge som uppratth&ller ett konstant och f6r- 
hSllandevis stort avst&nd L3 till iagerhusets 10 centrum. 

Den forsta balanseringen, dMr den av mekanismen alstrade 
kraften minskas med ungefSr 15 % best&r i att placera den 
justerande motvikten 65 p4 en mindre radie i ett ISge 63a 
(fig 7) som i enlighet med figur 11 bibeh&ller bojmomentet 
i f5rh&llande till silens sidoplattor P of5rSndrad. 

Den andra balanser ingen , dSr den ursprungliga kraften 
minskats med ungefSr 30 % best&r i att avlSgsna den juste- 
rande motvikten 65 och att uppsatta huvudmotvikten 60 i 
omkastad position 60a (fig 7) fdr att skilja den frSn 
sidoplattorna P genom att uppratthilla tillstfindet i figur 
12. 

S&som framg&r av figvir 7 stSds det yttre urtaget 12 i 
ytterflMnsen 11 och ligger an mot sidovaggens P sig dpp- 
nande kant i utrustningen , p& vilken vibration^anordningen 
kommer att anvSndas, varvid fastsSttningen sker med hjSlp" 
av bultar 15. 

Vibrationsanordningens ena hSlft Sr s&ledes forsedd med 
motvikter 60, 65 och anordnad p& utsidan av utrustningens 
sidovMgg P, medan den andra hSlften Sr placerad pk sido- 
vSggens insida. 



Vibrationsanordningens yttre halft skyddas enligt figur 9 
av ett lock E. 
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Den ovannSmnda vibrationsanordningen best&r av en kompakt 
enhet son kan uppsSttas med hjSlp av flSnsar i en godtyck- 
lig vibrationstiliampning och kan uppsSttas, demonteras, 
justeras, transporteras och lagras som en enda enhet, och 
ingen av komponenterna behover demonteras. 

Vad underh&llet anbelangar s& innebSr motvikternas och de 
justerande vikternas utformning sant mdjligheten att kunna 
uppsSttas eller avlSgsnas utaix att demontera n&gon av 
komponenterna en avsevfird ffirbSttring i jSnfarelse med 
befintliga utf Brings former med avseende p& den tid och de 
verktyg som anvSnds under arbetet samt det fSr hanteringen 
tillgangliga utrymmet. 

P6religgande vibrationsanordning upptar utfiver detta enligt 
figur 9 mindre inre utrymme, i vilken den anviinds, vilket 
mSjliggSr att sStta utrustningen in i ett skyddande rSr SI 
med mindre diameter. 

Pigur 9 AskSdliggSr enheten med ett par vibrationsanord- 
ningar som utf ormats i enlighet med fBreliggande uppf inning 
tbr en vibrationssil PV, varvid vibrationsanordningama 
sammankopplats med hjSlp av en bSjlig inre axel loo, dSr 
dess andar Sr kopplade till anslutningselement 4ia som 
anordnats p& b&da axlars inre Sndpartier. 

De yttre Sndpartiemas 42 fria ande som fSr^etts med_mot- 
svarande kopplingselement 42a ar kopplad till en bar icke 
visad axel av en lamplig drivenhet. 
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Pa-tentkrav 

1. Osymmetrisk mekanisk vibrationsanordning med yttre justering 
for vibrationssilar och annan utrustning som omfattar ett 
lagerhus (10) som kan fastsSttas p& utrustningens sidovSgg p 
och son via lager (30) bar ett nittparti av en axel (40), som 
bar motviktselement och kopplingselement till en drivenhet och/ 
eller n&gon annan mekanisk vibrationsanordning, k a n n e - 
tecknad av, att axeln (40) uppvisar ett gavelparti p4 
utrustningens insida, som skjuter fram ur lagerhuset (lO) och 
som bar en inre excentrisk balanserande motvikt (37) med ett 
visst axiellt lage, som ar fastsatt p& avst&nd tr&n lagerhusets 
(10) centrum p& ett forsta avstSnd (L3) och har en fSrutbestamd 
massa och en stSrstmSjlig radiell utstrackning och ett yttre 
gavelparti p& utrustningen , som skjuter f ram ur lagerhuset (lO) 
och bar ett excentriskt yttre motviktsorgan (60,65) p& avstind 
frin lagerhusets (10) centrum p& ett andra avstdnd (LI) , som ar 
mindre an det forsta avst&ndet (L3) och som uppvisar en stSrst- 
mSjlig radiell dimension samt en massa som ar stdrre an den 
inre balanserande motviktens (37) , varvid det yttre motviktsor- 
ganets (60,65) axiella lage, radiella dimension och massa ar 
valfritt variable f5r att alstra bestamda excentriska krafter 
p& vibrationsanordningen och bSjmoment hos de balanserade ex- 
centriska gyromassorna fbr att utjamna belastningsfSrdelningen 
p& lagerhusets (10) lager (30) . 



2. Vibrationsanordning enligt krav 1, kannetecknad 
a V, att det yttre motviktsorganet (60,65) definieras av en 
huvudmotvikt (60) som kan fastsattas p& axelns (40) yttre parti 
(42) i minst tv& olika axiella lagen och av en justerande mot- 
vikt (65) , som ar avtagbart f astsattningsbar pi huvudmotvikten 
(60) p& minst tva olika radiella lagen, som motsvarar tvi mot- 
satta axiella positioner. 
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3 . Vibrationsanordning enligt krav 2 , k a n n e t e c k n a d av 
att huvudmotvlkten (60) har fonnen av en 1 stort sett fyrkantig 
platta vinkelrat mot axeln (40) med en gavelkant Innesluten 1 ett 
nav ( 67 ) som ar f astsattningsbart nint axelns ( 40 ) yttre gavel- 
partl (42). 

4. Vibrationsanordning enligt krav 3, k a nne t e ckna d av 
att den justerande motvikten (65) har fonnen av en platta som kan 
tatas och fastsattas mot n&gon av huvudmotviktens (60) motsatta 
ytor. 

5. Vibrationsanordning enligt krav 3, kannetecknadav 
att den justerande motvikten (65) omfattar utskjutande stift (6?.) 
som kan insattas i motsvarande h&l (62) som utformats i huvudmot- 
viktens (60) motsatta ytor och genomg^ende hAl (65a) som kan 
feiras i linle med motsvarande hAl (61) i huvudmotvlkten (60) fttr 
att lata fastbultar (68) passera. 

6. Vibrationsanordning enligt krav 2, kannetecknadav 
att varje kombination av huvudmotviktens (60) mfljliga arbetsiagen 
med mOJliga arbetsiagen av den Justerande motvikten (65) alstrar 
en bestamd excentrisk kraft och motsvarande bttjmoment som ar lika 
med den som alstras av den balanserande motviktens rotation under 
vlbrationsanordningens drift. 
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FIG. 8 



^505 856 




